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Bislher bekanntgewordene Mischimaschinen fur 
eine intensive Bearbeitung des Misdhgutes und 
schwierdge Misch- und- Loseprozesse weisen den 
Nadhteil eines erbeblichen Leistungsbedarfs bzw. 
langer Bearbeitungszeiten auf. 

Die Erfindung vermeidet diese Mangel, indem 
die eigentliche Bearbeitung des Misdhgutes auf eine 
oder nur wenige Stellen loomzentriert wird, an denen 
ein dem Fraseri, Sagen oder Sdileifen fester Korper 
ahnlidher Vorgamg stattfindet. Die Hauptmasse des 
Mischgutes wird dabei mit geringem Kraftaufwand 
durch kreisende Bewegung der Arbeitsstelle zuge- 
fiihrt, wobei zusatzlidhe Stromungsvorgange ent- 
stdhen, die eine intensive Mischung bewirken. 

Demgemafl besteht die Erfindung darin, dafi in 
einem Behalter ein als Fraser ausgebildeter 
rotierender Misdhkorper so angeordnet ist, daB 
seine Zahne die Nuten eines im Behalter vor- 
handenen kammartigen Gegenkorpers durchlaufcn 



und dafi das Misdhgut in kreisender Bewegung ge- 
halten und dadurch den Eingriffsstellen des Frasers 
zugefuhrt wird. ' * 

Weitere Merkmale der Erfindung ergeben siclh 
aus der Erlauterung der gezeidmeten Ausfuhrungs- 
beispiele. Es zeigt 

Fig. I einen senkredhten Sohnitt einer Aus- 
fuhrungsform der Mischmaschine, 

Fig. 2 einen waageredhten Sdhnitt nadhLiniell-II 
in Fig. i und 

Fig. 3 einen senkrediten Sdhnitt durdi eine 
andere Ausfuhrungsform der Misdhmaschine. 

Die Fig. 4 und 5 veranschauliohen weitere Aus- 
fuhrungsbeispiele im waageredhten Sdhnitt. 

Bei den Ausfuhrungsformen der Fig. 1 bis 3 ist 
der Belhalter 1 mit ei-nem Spurzapfen 2 in einem 
Sodkel 3 drehbar gelagert. Er wird ii'ber ein Zahn- 
radvorgelege 4 durdh einen Motor s in Bewegung 
gesctzt. Nach Fig. 1 und 2 tragt der Bdialtcr an 
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seinein Mantel iniieu mehrere iU*remaiiderliegendc 
Zahn.reihe.i6. In den Nuten rfieser Zahnreilwn 
dreht sich ein als Fraser ausgebildeter Misch- 
k6rper 7 . der von dem Motors uber ein Zah'i'a^- 
5 vorgelege 8 in Drehung versetzt wird. Die Lber- 
setzungsverhaltnisse der- Zahnradvorgelege smd so 
gewahlt. daB die Umfangsgeschwind.gke.t des 
Misdikorpers groBer ist als die des Beha <ers. 
FeSr Tder Durchmesser des Mischkorpers Wen? ;; 
o . itn Verhaltnis «um Durchmesser des Behalters. Der.., 
Mischkorper lauft mit dem Behalter gleichannig 
um wte das fa Fig. 2 durch Pfeile dargcstel is . 
Durch die Drehung des Behalters I w.rt I da* jM sd - 
gut in Richtutig des PfeilbGndels 9 m die E.nlauf- 
5 stelle zwischen Mischkorper jr urkl Zahnkranzen6 
l*f6rdert, dort intensiv. zerteilt und vermischt „nd 
alsdann wieder dem KreisprozeB ^"^5? 
Einzugsraum des Mischkorpers 7 .st,e»ne einstell- 
bare Leitflache 10 angeordnet, durch dereii Ein- 
o -Sung die Menge del zur Arbeitsstelle gelangen- 
den Mischgutes geregelt werden Kan". • :;■ • 
ErfindungsgemaB kann der Mischkorper un- 
symmetrisch itn Behalter angeordnet 
zweckmaBig in dessen Randzone, in der^ der ^Haup 
teil des Misdhgutes stromt. Datn.t, *f J^Jg . 
•-Hohe des Mischkorpers uber e.ne n erhebl cben Te.l 
der Hohe des Behalters erstreokt, erzeugt er einen 
Stau, wobei eine fiir den Mischvorgang sehr -present; 
liche' Bewegung des Misc^aud, iu> | ^ ^ 
rechten.Achse erfolgt. ttoer dem M.sAkorpe r und- 
, dem vor ihm liegenden Einzugsrauni > ist eine 
waagereohte, -zweckmaBig segmentformige • Dedk 
plS^Tangeordnet, durch die die sich im E.nzugs- 
?aum ausbildende Aufwartsstromung des M,g- 
gutes zum Behalterinnerft umgelenkt wird. Der 
Durchgang des Mischgutes durch die Arbeitsstelle 
w"rd audfnoch durdi einen feststehenden B^en- 
Ifestretfer 13 beeinfluBt.der so angeordnet ist daB 
im Sterraum hinter dem Mischkorper e.n Stau 

Mischgutes gunstiger zu gestalten kann die Hohe 
der zlhne des Misdikorpers groBer sein als die 
Hohe der Zahne des Gegenkorper*. _ 

In dem Ausfiihrungsbeispiel der Fig. 3 »t der 
Behalter i, der wiederum fiber das Vorgelege 4 von 
dem Motors angetrieben wird mcbt J^?^ 
reihen versehen, sondern innen glatt. DieZahnreihen 
befinden sich an einem in den Behalter ragender, 
am Maschinengestell 14 befestigten "«™^T^" 
Gegenkorper 15. Durdi die L^uten <to Geg«torpej» 
IS drehen sich wieder die Zahne des durdi em Vor- 
gelege 8 vomMotor 5 aiigetriebenenMischkorpers7. 
Der Behalter 1 lauft mit dem Mischkorper 7 gleidi- 
sinnig um und fuhrt das Mischgut zur Lingriffs- 
steUeder Korper 7 und .5. DerZerkleinerungs- und 
MiXorgang erfolgt dabei ahnlich w.e be! dem 
Ausfuhrungsbeispiel gemaB Fig. 1 und a. 

Statt des am Maschinengestell befestigten Gegen 
korpers kann audi ein rotierender Gegenkorper an- 
treordnet sein. , t 

Fic 4 und 5 veraiisdiaulicflicn AuHfu1iriin«.s- 
formen, l>ei denen der Behalter stillsteht und das 
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Mischgut durdi andere in Umdrehuog versetzte 
Mittel der Ariicitsstelle des Misdikorpers zu- « 

K€ Nach Fig^ wird in dem feststehenden Behalter 1 
mittels einer Welle 16 ein Arm i 7 in Drehung ver- 
setzt Das auBere Ende des Armes 17 tragt einen 
serikredit stehenden kammformigen Gegenkorper 
18 Durch die Nuten des Gegenkorpers laufen die 
Zahne des Misdikorpers 7, der in dem Arm 17 
5S&r gdagert ist. Auf seiner Welle 19 s.tzt em 
Sradlo, mit dem ein Zahnrad a, » Eingr ff 
steht, das mittels einer Buchse aa auf der Welle 10 
aShbar gelagert ist und 

getriel^en wird. .Bei der durdi die Pfeile ange 
Sebenen Drehrichtung des Armes 17 und der Zahn 
?Sdter a 1 20 wird das Misdigut entsprechend dem 
PfSbundeTp der.Eingriffsstelle .wischen Gegen- 
koroer 18 und Mischkorper 7 ^zugefuhrt. 

& Fig. 5 ' sind drei im Behalter kre.sende 
Gegenkorper 23 angeordnet. DieseGegenlkorper smd 
vShen und durch einen Ring 24 
veA^deri., Zwischen den kammform.ger l Gegen- 
Sern ai rotiert gegenlaufig der Mischkorper 7 . 

Be Uer in der Fig. S ^^fST^SSSt 
richtung des Mischkorpers 7 und der Gegenkorper 
"viben -die Pfeilbundel 9 die Einlaufr.chtung des 
Mischgutes in die drei Eingriffsstellen an. 
I ; /> •■'• I /'iP-ATENTANSPRnCHE: 
■ ; . - j Mischmaschine, dadurch gekennzeichnet, 
daB* in einem Behalter ein als Fraser ausge- 
hildeter rotierender -Maschkorper (7) so an- 
' geordhet ist, daB seine Zahne die Nuten ernes 
. im Behalter (1) yorhandenen ka m mart«en 
Gegenkorpers durchlaufen und daB das M.sch- 
guT in kreisender Bewegung gehalten und da- 
durch den Eingriffsstellen des Frasers zugefuhrt 

. ^ Mischmaschine nach Anspruch 1, dadurch 
. gekennzeichnet, daB eine behehige Anzah 
- lolcher Gegenkorper (6) am inneren Umfang des 
Behalters (1) angebracht 1st (Fig. i). 

3 Mischmaschine nach Ansprudh i, dadurch 
gekennzeichnet, daB ein kammformiger Gegen- 
korper (15) in den Behalter hineinragt, ohne m.t 
ihm verbunden zu sein (Fig. 3) - : 
.4. Mischmaschine nach Ansprudh 1, dadMrch 
gekennzeichnet, daB der Behalter (1) umbu ft 

<;. Mischmaschine nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB der rot.erende M.sdi- 
• kfJrper (7) mit dem Gegenkorper (18) an einem 
gemeinsamen Dreharm (17) angeordnet ist und 
durch diesen im Behalter (1) bewegt w.rd 

(A 6 b Mischniaschine nach Anspruch i, dadurch 
gekennzeichnet, daB Leitschaufeln, die mit den 
Gegenkorpern (23) verbunden sein konnen, .111 
Behalter bewegt werden (Abb. 5). ^ 

7 Mischmaschine nach Anspruch 1, ™f* 
geken^-eichnet, daB die Drehrichtung desM>sdv 
korners (7) so gewalilt wird, daB das Mischgut 
j„ die Nuten des Gegenkorpers hineingezogen 
wird (Gleichtauffrasung). 
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8. Mischmasdiine nach Arfspruoh i, dadurdi 
gekennzeidinet, daB der Behalter (i) gesondert 
angetrieben wird, dergestalt, daB die Umfangs- 
gesdhwindigkeit des Mischkorpers (7) grofler 
ist als die des BeOialters. 

9. Mischmaschine nadi Ansprudi r, dadurdi 
gekennzeidinet, daB derDufchmesser desMisdi- 
korpers (7) klein ist im Verhaltnis zum Durdi- 
messer des Behalters (1). 

10. Misdimasdhine nadh Ansprudh 1, dadurdi 
gekennzeidinet, daB sich die Hohe des Misch- 
korpers (7) tiber einen erheblichen Teil der 
Hohe des Behalters (1) erstredkt und der Misdi- 
tkorper in der Randzone des Bdialters ange- 
ordnet ist. 

it. Misdhkorper nadi Ansprudh 1, dadurdi 
gekennzeidinet, daB die Hohe der Zahne des 



Mischkorpers (7) groBer ist als die Hohe der 
Zahne des Gegenkorpers. 

12. Misdimaschine nadi Ansprudh 1, dadurdi 
gekennzeidinet, daB uber dem Misdikorper (7) 
und dem vor ihm liegenden Einzugsraum etne 
etwa waagerechte, z. B. segmentformige Deck- 
platte(i2) angeordnet ist, die an ihrer Unter- 
seite Leitflossen tragen kann. 

13. Mischmasdiine nach Ansprudi 1, dadurdi 
gekennzeidinet, daB ini Einzugsraum des Misch- 
korpers (7) eine verstellbare Leitflache (10) an- 
gebracht ist. 

14. Mischmaschine nach Anspruch I, dadurdh 
gekennzeidinet, daB uber dem Boden des Be- 
halters ein Abstreifbledi (13) so angeordnet ist, 
daB im Raum hinter dem Mischkorper (7) ein 
Stau bewirkt wird. 
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